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Resumen

En el análisis dinámico de móviles en el espacio se propone el estudio específico de cuerpos sometidos a sucesivos momentos no coaxiales. En estos supuestos, se propone un nuevo modelo matemático basado en el acoplamiento de la velocidad de traslación del móvil con el efecto resultante del segundo par. Han sido realizadas pruebas experimentales, coherentes con el modelo matemático propuesto.  

En este supuesto puede plantearse el diseño de una dinámica rotacional basada en un modelo físico-matemático coherente con los resultados experimentales obtenidos, que se concilia con las hipótesis dinámicas sustentadas y con el comportamiento previsto en el modelo matemático de simulación. Este modelo, en el que se sustenta la Teoría de Interacciones Dinámicas, entendemos que podría ser de utilidad para el análisis del comportamiento dinámico de los cuerpos en el espacio, con simetría axial, en determinados supuestos concretos.
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Abstract

In the dynamic analysis of moving elements in space a specific study of bodies exposed to successive non-coaxial moments is being proposed. In these assumptions a new mathematical model is presented, which is based on the coupling of the transfer speed of the moving body with the resulting effect of the second torque. Experimental tests have been carried out, coherent with the proposed mathematical model.

In this assumption it is possible to establish the design of a rotational dynamics based on a physical-mathematical model coherent with the obtained experimental results, which conciliates with the sustained dynamic hypotheses and with the expected behaviour in the mathematical model of simulation. We understand that this model, on which the Theory of Dynamic Interactions is based on, could be useful for analyzing the dynamic behaviour of bodies in space, with axial symmetry, in certain specific assumptions.
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