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Resumen

La distorsión en fotogrametría era hasta hace muy poco un aspecto al que se prestaba poca atención, debido principalmente a que las cámaras métricas y aun las semimétricas tenían una distorsión pequeña, siendo suficiente el modelo de distorsión radial simétrica. Las cámaras digitales que últimamente proliferaron tienen en sus gamas bajas (desde el punto de vista fotogramétrico) mucha más estabilidad que las de película, lo que las hace adecuadas para su uso en fotogrametría, siendo mucho más baratas que cámaras semimétricas. Pueden presentar distorsiones grandes, que es necesario corregir.

La solución que creo más adecuada es el desarrollo de un modelo que permita expresar cualquier distorsión geométrica que pueda existir, y en este trabajo se lleva a término mediante la creación de una base de funciones ortogonales.
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Abstract

The photogrammetric distortion was hitherto a subject that did not got much attention paid to. This was due mainly to the fact that metric and even semi-metric cameras had little distortion, and the symmetric radial model was enough for them. The digital cameras that have sprung in recent times are in their low segments (from the photogrammetric point of view) much more stable than the film ones, which makes them suitable for their use in photogrammetry, and they are more economical than the semi-metric ones. Yet they may bear large distortions that need to be corrected.

The solution which I think is better is to develop a model capable of expressing any geometric distortion that may exist. This is carried out in this work by means of the development of an orthogonal basis of functions.
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